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Vorwort

Fahrerassistenzsysteme haben sich in den letzten Jahren rasant entwickelt und sind fester Bestandteil in
vielen heutigen Fahrzeugmodellen aller Fahrzeugklassen. Forschung und Entwicklung in Unternehmen
und Universitdten beschéftigen sich mit der Optimierung der bestehenden Systeme und mit Weiterent-
wicklungen, die dem Fahrer ein noch hoheres Maf} an Assistenz und Unterstiitzung bieten sollen. Zeugnis
dieser Arbeiten legen die vielen wissenschaftlichen Veréffentlichungen und Tagungsbeitrige ab, doch eine
umfassende Darstellung des heutigen Stands der Technik sowie der Grundlagen fiir die Entwicklung sol-
cher Systeme suchte man bisher im deutschsprachigen Raum vergeblich. Zwar existieren einige Fachbiicher,
die sich mit Fahrerassistenzsystemen beschéftigen, doch sind diese stark auf einzelne Aspekte wie z. B. die
Regelung solcher Systeme fokussiert. Aufbauend auf den Inhalten der Vorlesung Fahrerassistenzsysteme,
die ich seit 2002 am Fachgebiet Fahrzeugtechnik der Technischen Universitdt Darmstadt (FZD) halte (seit
dem Sommersemester 2008 mit erweitertem Umfang unter dem Titel Mechatronik und Assistenzsysteme
im Automobil), wurde die Gliederung des vorliegenden Handbuchs Fahrerassistenzsysteme entwickelt.

Der Umfang der Thematik machte es erforderlich, die inhaltliche Arbeit auf viele Schultern zu verteilen,
und so halten Sie nun ein Werk in Héanden, dessen 44 Kapitel von insgesamt 95 Experten aus Industrie und
Wissenschaft geschrieben wurden. Diese Autoren sind es, denen ich in erster Linie zu Dank verpflichtet
bin, denn ohne ihre Bereitschaft, Zeit und Miihen in die Erstellung der Manuskripte zu investieren, hitte
dieses Buch nicht entstehen konnen.

An einem solchen Projekt sind jedoch noch mehr Menschen beteiligt, und ich mochte es nicht versdiumen,
allen in diesem Vorwort fiir ihren Beitrag zu danken.

Ganz besonders zu Dank verpflichtet bin ich meinen beiden Mit-Herausgebern Herrn Stephan Hakuli und
Frau Gabriele Wolf, in deren Hinden die Organisation und alle operativen Aufgaben dieses Projekts von
der Autorenbetreuung iiber die Zusammenarbeit mit dem Verlag bis zur Erstellung des Gesamtmanuskripts
lagen. Fiir ihr ausgezeichnetes Projektmanagement und ihre Bereitschaft, diese zusitzlichen Aufgaben
neben ihrer Arbeit als wissenschaftliche Mitarbeiter am Fachgebiet Fahrzeugtechnik auf sich zu nehmen,
danke ich ihnen sehr herzlich. Frau Wolf danke ich dariiber hinaus, dass sie den Anstofl dazu gab, dieses
von mir in Gedanken schon langer gehegte Projekt in die Tat umzusetzen.

Dem Verlag Vieweg+Teubner danke ich fiir die Bereitschaft, dieses Handbuch herauszugeben. Fiir die
angenehme Zusammenarbeit und kompetente Betreuung sei Herrn Ewald Schmitt, Frau Elisabeth Lange
und Frau Gabriele McLemore gedankt.

Das Lektorat fiir dieses Buch wurde von Susanne und Katharina Mitteldorf durchgefiihrt. Ihre sorgféltige
und aufmerksame Priifung hat die hohe sprachliche Qualitét der Texte ermdglicht, und dafiir sowie die
angenehme Zusammenarbeit bedanke ich mich sehr herzlich bei ihnen.

Herrn Danijel Pusic danke ich fiir seine Mitarbeiter bei der Konzeption des Buches und der Erarbeitung der
Gliederung. Unterstiitzt wurden die Arbeiten an diesem Handbuch in vielfiltiger Weise durch die studen-
tischen Hilfskréfte Herrn Johannes G6tzelmann, Herrn Richard Hurst, Frau Hyuliya Rashidova und Herrn
Philip Weick. Auch ihnen sei gedankt.

Ich bedanke mich au3erdem bei allen FZD-Mitarbeitern, die durch Korrekturlesen, fachliche Diskussionen
oder sonstige hilfreiche Beitrdge an der Entstehung dieses Buchs mitgewirkt haben.

Darmstadt, im Mai 2009 Prof. Dr. rer. nat. Hermann Winner
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